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1. INFORMACJE OGOLNE

Podstawowym zagadnieniem ochrony srodowiska w Polsce jest problem oczyszczania $ciekow.
Wysokie wymagania stawiane ochronie srodowiska przez przepisy polskie i europejskie spowo-
dowaly wzrost zapotrzebowania na obiekty zwigzane z gospodarka wodno-s$ciekowa. Dlatego
tez obecnie buduje si¢ coraz wiecej oczyszczalni §ciekow oraz sieci kanalizacyjnych w réznych
systemach (grawitacyjnym, grawitacyjno-ci$nieniowym, ci$nieniowym i podci$nieniowym)
co pociaga za sobg budowe przepompowni.

Podstawowymi parametrami decydujagcymi o wyborze systemu sieci kanalizacyjnej sa:

— uksztaltowanie terenu,

— dlugos¢ sieci kanalizacyjnej co wiaze sie z koniecznoscia zachowania minimalnych spadkéw,
— wysoki poziom wdd gruntowych,

— mala gesto$¢ zaludnienia,

— niekorzystne warunki gruntowe,

— okresowy dopltyw $ciekdw.

Uwzgledniajac powyzsze parametry coraz czgséciej projektuje sie sieci kanalizacji grawitacyjno-
-ciSnieniowej i ciSnieniowe;j.

Przepompownie takie majg zastosowanie do transportu:

— $ciekéw sanitarnych,

- wod deszczowych,

— wod drenazowych i odwodnieniowych.

System ci$nieniowy w stosunku do grawitacyjnego posiada wiele zalet:

- zmniejszenie $rednicy przewoddw ttocznych wspdtpracujacych z pompa w stosunku do ka-
naléw grawitacyjnych,

- poprawa bilansu tlenowego $ciekéw,

— duza sprawnos¢ ukladu tfocznego,

— obnizenie kosztéw robét ziemnych; odwodnieniowych i podioza (przewody ukladane sg po-
nizej strefy przemarzania).

2. CHARAKTERYSTYKA PRZEPOMPOWNI

Produkowane przez firm¢ EKO-SYSTEM-POLSKA przepompownie s3 kompletnymi urzadze-
niami zbiornikowo-tlocznymi zautomatyzowanymi nie wymagajacymi stalej obstugi.
Przeznaczone s3 do transportu $ciekoéw na wymagane projektem odleglodci oraz do podnosze-
nia na wyzszy poziom. W systemach kanalizacyjnych przepompownie te mogg by¢ stosowane
jako: posrednie, strefowe i centralne.



3. DOBOR POMP I PRZEPOMPOWNI

3.1 Parametry niezbedne do doboru pomp i obliczen przepompowni.

— rodzaj $ciekéw (zawarto$¢ i rodzaj zanieczyszczen),

- maksymalny godzinowy doptyw $ciekdw, Q... [I/s]lub [m*/h]
- rzedna terenu w miejscu lokalizacji przepompowni, Rz, ~ [mn.p.m.]
- rz¢dna dna kanatu grawitacyjnego (doptywu), Rz, [mn.pm.]
— $rednica i rodzaj zastosowanego materiatu kanatu grawitacyjnego, D, ~ [mm]
- rzedna osi przewodu ttocznego, Rz, [mn.p.m]
- rzedna przewodu tlocznego na wlocie do odbiornika
lub rzedna najwyzszego punktu na trasie, Rz, [mn.p.m.]
- dlugos¢ przewodu tlocznego, L, [m] e
— $rednica i rodzaj zastosowanego materialu przewodu tlocznego, D,  [mm] N 3
- ilo$¢ i rodzaj oporéw miejscowych na trasie rurociagu tlocznego, —<
- rz¢dna zwierciadla wod gruntowych w miejscu montazu )
przepompowni, Rz . [mnpm] ,\\‘
- kat pomiedzy przewodem tlocznym a kanalem grawitacyjnym ),
mierzony zgodnie z ruchem wskazéwek zegara. a =
p—
> ]
} —
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Rys. 1 Parametry niezbedne do doboru przepompowni
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3.1.1 Obliczenie ilosci Sciekow

Podstawa do ustalenia ilo$ci $ciekéw jest bilans $ciekdw, ktéry powinien by¢ sporzadzony na
etapie projektowania. Ilo§¢ powstajacych $ciekow odpowiada zuzyciu wody przez 1 mieszkan-
ca i waha sie od 120 do 400 1/d.

W zaleznosci od obszaréw zaludnienia i specyfikacji tychze obszaréw, stosuje si¢ wspoéiczynni-
ki nieréwnomiernosci dobowej (N,) i godzinowej (N, ).

Podstawa do okreslenia wymaganej wydajnosci przepompowni $ciekdw jest maksymalny go-
dzinowy doptyw $ciekéw (Q__ . [I/s ]).

Max. godz. zapotrzebowanie wody:

Q,un= Qs xN,xN,
gdzie:

N,=Q /Q,,

max d

N, - wspdlczynnik nieréwnomiernosci dobowej

Q — max. dobowe zapotrzebowanie wody w ciggu roku
max d ) 4 q

Q,, - $rednio dobowe zapotrzebowanie w ciggu roku

N,=Q / Qg

max h

N, - wspdlczynnik nieréwnomiernosci godzinowej

Q - max. godzinowe zapotrzebowanie wody w ciagu roku
max h : [ | g

Q, , - $rednio godzinowe zapotrzebowanie wody w ciggu roku

Wydajno$¢ przepompowni $ciekow nalezy przyjmowac:
maxh

Q,=axQ

gdzie: a — wspolczynnik bezpieczenstwa przyjmuje si¢ 1+1,5 w przypadku gdy przewiduje sie
prace dwoch pomp jednoczesnie przyjmuje sie¢ wspétczynnik 0,8+1,5

3.1.2 Wysokos¢ podnoszenia

Wymagana wysoko$¢ podnoszenia pompy to suma geometrycznej wysokosci podnoszenia
oraz suma strat liniowych i miejscowych w przewodzie ttocznym.

H=H +H, +H,
gdzie: H = - wysokos¢ geometryczng przyjmujemy jako réznice rz¢dnej minimalnego poziomu

$ciekéw w przepompowni, a rzedng wylotu przewodu tlocznego do odbiornika
lub rzedng na jwyzszego punktu na sieci ttocznej



H_ - suma strat miejscowych
H ={xv/2g

gdzie: { - wspoélczynnik strat miejscowych
v - predkos¢ przeptywu w [m/s]
g - przyspieszenie ziemskie (9,81 m/s)

H, - suma strat liniowych
H=QAxL/D,) x (v’/2g)

gdzie: N - wspoélczynnik strat liniowych
L - dtugo$¢ przewodu tlocznego [m]
D - $rednica przewodu ttocznego [m]
v - predkos$¢ przeptywu w [m/s]
g —jw

3.1.3 Srednice przewoddw Hocznych

Srednica przewodéw tlocznych w zbiorniku przepompowni, jak i poza przepompownig po-

winna by¢ co najmniej réwna $rednicy kroéca tlocznego zastosowanej pompy. W pompach

z wirnikiem rozdrabniajagcym dopuszcza si¢ stosownie przewodéw DN50, natomiast w pom-

pach z wolnym przelotem wymagana jest minimalna $rednica DN80. Aby zapewni¢ samo-

oczyszczanie sie przewodow tlocznych i zapobiec osadzaniu si¢ zanieczyszczen predkos¢:

- w przewodzie tlocznym wewnatrz przepompowni powinna wynosi¢ 1,2+2,5 m/s i nie po-
winna przekracza¢ 3 m/s z uwagi na powstawanie drgan i zjawiska kawitacji,

- w przewodzie tlocznym poza przepompownig minimalna predko$¢ powinna wynosié
0,7 m/s.

3.1.4 Dobér pomp

Po obliczeniu wydajnosci i strat hydraulicznych pompy nalezy na podstawie charakterystyk
zawartych w katalogach producentéw pomp dobra¢ odpowiedni typ pompy. Przy doborze na-
lezy zwrdci¢ uwage aby typ dobranej pompy byt przeznaczony do pompowania okreslonego
rodzaju $ciekdw.

Punkt pracy pompy jest punktem przecigcia charakterystyki przewodu i pompy. Jest to punkt,
w ktorym wysokos¢ podnoszenia pompy jest wystarczajaca do pokonania wysokos$ci geome-
trycznej i strat hydraulicznych (straty liniowe i miejscowe) w rurociggach wewnatrz i na ze-
wnatrz przepompowni. Przy doborze pompy nalezy stara¢ si¢, aby punkt pracy znajdowat sie
najblizej punktu o najwigkszej sprawnosci.
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3.2 Objetosé uzytkowa przepompowni

Podstawowym parametrem decydujacym o wielkosci objetosci uzytkowej jest doptyw $ciekéw oraz
wynikajaca z rodzaju zastosowanej pompy maksymalna ilo$¢ wiaczen pompy na godzing.

V,=Q/Wx8

gdzie: Q - wydajnos¢ przepompowni [m’/h]
W - iloé¢ wlaczen pompy na godzine.

3.3 Obliczenie wysokosci zbiornika przepompowni
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Wysoko$¢ przepompowni oblicza si¢ ze wzoru:
H=H +H,+H,+H, +H,

gdzie: H - minimalny poziom zalania pompy

(podawany przez producenta pomp)

H - objetos¢ uzytkowa przepompowni

H, - wysokos¢ bezpieczenstwa

H,- zaglebienie kanatu grawitacyjnego
przyjmowane jako réznica pomiedzy
rzedna terenu a dnem kanatu
(jezeli jest wiecej niz 1 kanal
grawitacyjny nalezy wybraé
ten najnizej potozony)

H, - wysokos¢ zbiornika ponad
powierzchnig terenu — przyjmuje sie
20+30 cm dla przepompowni
montowanych w terenach zielonych

Rys. 2 Charakterystyczne wysokosci w zbiorniku przepompowni

3.4 Dobér srednicy przepompowni

Znajac objetos¢ uzytkowy oraz wymiary gabarytowe zastosowanych pomp dobieramy odpo-
wiednig $rednic¢ zbiornika. Dla przepompowni dwupompowych minimalna $rednica zbiorni-
ka wynosi 1000 mm.

Firma EKO-SYSTEM-POLSKA produkuje zbiorniki z polietylenu PEHD o $rednicach: 1000,
1200, 1400, 1500, 1600, 1800, 2000, 2200, 2400, 2600, 3000 mm.



4. BUDOWA PRZEPOMPOWNI SCIEKOW

Przepompownie stanowig kompletny obiekt sktadajacy sie z:
1. Zbiornika przepompowni z wyposazeniem.

2. Pomp zatapialnych.

3. Instalacji tfoczne;j.

4. Ukladu sterowania.

4.1. Zbiornik przepompowni

Zbiorniki przepompowni wykonywane s3 z rur PEHD o §ciance strukturalnej, profilowanego
dna w ksztalcie soczewki z PEHD, zwienczenia z ptyty PEHD oraz wlazu.

Produkowane sg zbiorniki o $§rednicach: 1000, 1200, 1400, 1500, 1600, 1800, 2000, 2200, 2400, ’
2600, 3000 mm i wysoko$ciach wymaganych projektem. =4

W zalezno$ci od wysokosci zbiornika i miejsca posadowienia przepompowni, rury stosowane N 1.
do konstrukeji zbiornika muszg mie¢ odpowiednig sztywno$¢ obwodowa SN zgodnie z norma )
ISO 9969, co przedstawia (tabela 1). X
—\
Tabela 1 i 4
Srednica Min. sztywnos¢ obwodowa zbiornika iy . i T
. . Maksymalna wysokos¢ zbiornika |
zbiornika zgodnie z normg I1SO 9969 H S
DN SN £
[mm] [kN/m?] (m] -
]
2 _
1000 V)
4 <
—1
2 £/
12002600 4 8 -
8 10 =\
4 8 \7
3000 N
8 10 <
=]

) { )
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Zbiornik przepompowni sklada si¢ z nastepujacych elementéw (rys. 3) i (tabela 2):
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Rys. 3 Wyposazenie zbiornika przepompowni
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Tabela 2

Lp. | Opis elementow Opis materiatu

1. |Plaszcz zbiornika PEHD

2. |Dno soczewkowe PEHD

3. |Mocowanie stop sprzegajacych PEHD

4. |Uchwyty montazowe PEHD

5. |Rura ostonowa hydrostatycznego miernika poziomu PEHD

6. |Deflektor PEHD

7. |Krdciec wlotowy zakonczony tulejg PEHD

8. |Belka wzmacniajgca podest stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9

9. |Podest PEHD/GRP

10. [Drabinka ztazowa PEHD/GRP

11. [Kréciec tloczny PEHD

12. | Wspornik hydrostatycznego miernika poziomu PEHD

13. [Odpowietrznik PEHD

[y T A
15. [Obudowa szafy sterowniczej PEHD

16. Ilj:él;ja\(;frzlilacniajqca wlaz i stuzaca do montazu uchwytéw stal nierdzewna w gat. min. OH18NO
17. |Przejécie szczelne z podwdjnym uszczelnieniem PEHD i EPDM

18. | Uchwyty transportowe PEHD

19 |Ptyta gérna PEHD




Poszczegdlne elementy zbiornika przepompowni tj.: ptaszcz, dno, plyta gérna, krdéce przyta-
czeniowe, laczone s3 ze sobg metoda spawania ekstruzyjnego gwarantujaca jego szczelnos¢.
Pomost obstugowy z PEHD/GRP standardowo dostepny jest w przepompowniach o $red-
nicy DN1400 mm-+3000 mm, jednak na zyczenie klienta montowany moze by¢ w $rednicy
DN1200 mm.

Zbiornik przepompowni zamkniety jest plyta przykrywajaca z PEHD oraz wlazem.

W zaleznodci od wymaganego obcigzenia, ktdre bedzie przenosit zbiornik oraz miejsca posado-
wienia stosowane s3 rozne rodzaje wlazéw. Standardowo w przepompowniach posadowionych
w terenach zielonych stosowane s3 wlazy o wymiarach 600x600, 600x1200, 700x1200 mm stalowe
cynkowane ogniowo lub ze stali nierdzewne;.

W przepompowniach zlokalizowanych w obszarach ruchu kolowego i pieszego, na terenach
parkingowych, utwardzonych poboczach stosuje si¢ zwienczenia z elementéw betonowych
i zelbetowych oraz odpowiedniej klasy wtazy zeliwne.

Zwienczenie takie sklada si¢ z pier§cienia odciazajacego, plyty przykrywajacej i wlazu zeliwne-
go dostosowanego do warunkéw obcigzenia ruchem kolowym.

Pomigdzy spodem zelbetowej plyty przykrywajacej a gléwna krawedzig zbiornika przepom-
powni nalezy zachowa¢ odstep minimum 50 mm (rys. 6).

ZALETY ZBIORNIKOW Z PEHD firmy EKO-SYSTEM-POLSKA

- zapewniajg calkowitg szczelnos¢,

- nieszkodliwe dla $rodowiska,

- nie wymagaja konserwacji,

- lekkie i fatwe w montazu,

- odporne na korozje i dzialanie agresywnego srodowiska,

- mozliwe do zastosowania w kazdych warunkach gruntowo-wodnych,

- odporne na uderzenia mechaniczne oraz na naprezenia zginajace i $cinajace,
- duza wytrzymato$¢ mechaniczna.
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4.2. Pompy zatapialne

Standardowe przepompownie $ciekéw wyposazone s3 w dwie pompy zatapialne pracujace na-
przemiennie. Produkowane przepompownie moga by¢ wyposazone w pompy dowolnego pro-
ducenta. W przepompowniach najczesciej montowane sg pompy producentdw:
— europejskich — Grundfos, Flygt, KSB, ABS,

— krajowych - Metalchem, LFP.

Typowe przepompownie wyposazone s3 w pompy ze stopami sprzegajacymi, prowadnicami
rurowymi ze stali nierdzewnej lub ocynkowanej, faricuchami ze stali nierdzewnej umozliwia-
jacymi montaz i demontaz bez koniecznosci wchodzenia do zbiornika.

Zestawienie parametroéw montowanych pomp przedstawiono w tabeli 3:

Tabela 3
Parametry pomp
Producent T . ¢
Lp. P Rodzaj wirnika Wydajnos¢ Wy sokosc. _M(_)C
pompy pompy Q [ls] podnoszenia | silnika
H [m] Ns [kW]
SV supervortex 00 =51 9,0 =70 1,65 + 29
S1 jednokanatowy 00 +138 7,2 +67 2,9 +50
1. GRUNDFOS SEV supervortex 00 =30 1,4 =42 0,9 =11
SE 1 jednokanatowy zamkniety 00 +72 1,6 + 28 0,9 +7,5
SEG z rozdrabniaczem 00 +5,25 2,0 + 46 0,9 +4,0
CP kanatowy 00 + 400 1,0 +70 0,75 +54
DP vortex 00 +55 0,6 + 50 0,75 +15
Do FLYGT FP z urzadzeniem tngcym 00 + 80 1,2 +27 1,0 +13,5
NP kanatowy 00 + 480 1,5+ 38 0,95 + 44
MP z rozdrabniaczem 00 <10 2,0 + 42 1,5+7,4
Amarex N F otwarty 00 = 46 1,0 = 39 1,3+4.2
Amarex N S Z nozem tnacym 00 + 6,0 2,0 + 48 1,3+4.2
Amarex
otwarty 00 + 60 2,0+70 0,8 + 48
KRT F
- KSB Amarex
KRTE jednokanatowy 00+ 182 4,0 + 60 4,0 + 48
?n;gresx z nozem tnacym 00+7,8 20+77 3,2+17
Ama Porter otwarty 00+ 11 1,0 = 16 0,55+ 1,5
Pirania z rozdrabniaczem 00 + 6,7 2,0 =72 0,8 =11
4. ABS AS vortex i contra blok 00 + 67 1,0 + 28 1,2+3,0
AFP contra blok 00 + 220 1,0 + 59 1,3+20
MS1 00 + 60 7+23 1,1 +9,5
vortex
MS3 00 +40 24 + 66 5,5+22
5. METALCHEM MS2 R vortex z urzqdzeniem 00 = 20 20 = 60 1.5 s
rozdrabniajagcym ’ g
MS5 zamkniety jednokanalowy 00 + 138 16 + 40 4,0 + 22
Drena Mix z rozdrabniaczem 00 + 8,2 1,0 + 53 0,9 +7,2
6. LFP Hydra jednokanatowy otwarty 00 + 41 1,0 + 30 1,5+4,1
Infra vortex 00 + 10,2 1,9+ 15 0,37 + 1,5

UWAGA! Oprocz ww. pomp mozliwe jest wyposazenie przepompowni w pompy dowolnego producenta.




4.3. Instalacja ttoczna

Instalacja tfoczna przepompowni laczy stope sprzegajaca z przewodem tlocznym zewnetrz-
nym. W sklad instalacji wchodzg przewody ttoczne, armatura zwrotna i odcinajaca dla kazdej

pompy.

Zestawienie elementow instalacji ttocznej pokazano w tabeli 4.

Tabela 4

Pion tloczny DN50 polgcze-

nia gwintowane

Pion ttoczny DN80 i DN100
z PEHD polgczenia kotnierzowe

Pion tltoczny DN80 i wigkszych
srednic ze stali nierdzewnej
polgczenia kotnierzowe

» dwa zawory zwrotne

kulowe Zeliwne
gwintowane z wyczystka
DN50

= dwa zawory zwrotne kulowe
kotnierzowe zeliwne DN80
lub DN100 z wyczystka

= dwa zawory zwrotne kulowe
kolnierzowe zeliwne DN80, DN100,
DN150, DN200 z wyczystka

dwa zawory odcinajace
gwintowane 2-cze$ciowe
DN50 w cato$ci wykonane ze
stali nierdzewnej lub zasuwy
odcinajgce mosiezne DN50
gwintowane

» dwie zasuwy zeliwne
miekkouszczelnione kolnierzowe
DN80 lub DN100

= dwie zasuwy zeliwne
miekkouszczelnione kolnierzowe
DN80, DN100, DN150, DN200

przewody tloczne ze stali
nierdzewnej Dz60,3
w gat. min. 0HI8N9

= przewody ttoczne z PEHD DN80
lub DN100

= przewody tloczne ze stali
nierdzewnej Dz88,9, Dz114,3,
Dz168,3, Dz219,1 w gat.
min. 0HI8N9

ksztaltka polaczeniowa
(,, serce ”) ze stali
nierdzewnej w gat. min.
0H18N9

= ksztaltka polaczeniowa
(,, serce ”) z PEHD

= ksztaltka polaczeniowa
(,, serce ”) ze stali
nierdzewnej Dz88,9, Dz114,3,
Dz168,3, Dz219,1 w gat.
min. 0H18N9

belka usztywniajaca piony
ttoczne ze stali nierdzewnej
w gat. min. OH18N9

= belka usztywniajgca piony
tloczne ze stali nierdzewnej
w gat. min. OH18N9

= belka usztywniajgca piony
ttoczne ze stali nierdzewnej
w gat. min. OH18N9

= kolnierze polgczeniowe
z polipropylenu PP z wktadka stalowa

= kolnierze polgczeniowe ze stali
nierdzewnej w gat. min. 0OH18N9

= $ruby polaczen kolnierzowych ze stali
nierdzewnej w gat. min. 0H18N9

= $ruby polaczen kolnierzowych
ze stali nierdzewnej w gat.
min. 0H18N9

Elementem wyposazenia dodatkowego instalacji ttocznej jest instalacja ptuczaca — na prze-
wodzie tlocznym poziomym montuje si¢ zawor odcinajacy DN50 z typowa nasada 952, ktéra
umozliwia doprowadzenie wody i przeptukanie rurociggu ttocznego (rys. 6).
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Poszczegdlne rodzaje piondéw ttocznych przedstawiajg zdjecia:

Pion tloczny DN50 ze stali nierdzewnej,
polgczenia gwintowane z zaworem zwrotnym
zeliwnym i zasuwg mosiezng.

Pion ttoczny DN8O ze stali nierdzewnej,
polgczenia kolnierzowe z zaworem zwrotnym

zeliwnym i zasuwg migkkouszczelniong zeliwng.

Pion tloczny DN50 ze stali nierdzewnej,
polgczenia gwintowane z zaworem zwrotnym
zeliwnym i zaworem odcinajgcym ze stali
nierdzewnej.

Pion ttoczny DN80 z PEHD, polgczenia
kotnierzowe z zaworem zwrotnym Zeliwnym
i zasuwqg migkkouszczelniong Zeliwng.



5. OZNACZENIE PRZEPOMPOWNI

ESP/PS-2W/Z/100/16/6,2/JASIONKA P12

ESP/PS-2W/Z/100/16/6,20/ JASIONKA P12
A A A A A A j
Miejscowos$¢ i numer przepompowni
Wysokos$¢ zbiornika w [m]
| Srednica zbiornika w [dm] A
=5
\ i
Srednica armatury w [mm)] = _WI
— ]
Oznaczenie zabudowy zbiornika Z lub D 3
oy
Liczba pomp 2/W przelot (W) rozdrab. (R) n i
> ]
Rodzaj przepompowni PS lub PD i
. ]
U7
Logo Producenta ESP S,
té ~
N
~/
NN 7 1
Oznaczenia symboli: —~
L]
PS - sieciowa 2
PD - domowa -
R - rozdrabniacz =
W - wolny przelot —
Z - teren zielony (oznaczenie zabudowy) |
D - pod drogami (oznaczenie zabudowy) =
Przykladowe oznaczenia W

ESP/PS-2R/Z/50/14/5,20/ZAKRZOWEK P 2
ESP/PS-2W/D/80/12/4,85/MIELEC P11
ESP/PD-1R/Z/50/08/2,55/JASIONKA P44

13
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6. PRZYKEADY ROZWIAZAN PRZEPOMPOWNI

6.1 Przepompownia sciekow posadowiona w terenie zielonym z pionami ttocznymi DN50
ze stali nierdzewnej (rys. 4 i tabela 5)
o oznaczeniw: ESP/PS-2R/Z/50/ ... [ ... / couueereesuureerrcsscvirressannenranne
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Rys. 4 Przepompownia z pionami ttocznymi DN50 ze stali nierdzewnej polgczenia gwintowane



Tabela 5

Lp. Opis elementow Opis materiatu

1. |Plaszcz zbiornika PEHD

2. | Dno soczewkowe PEHD

3. | Mocowanie stop sprzegajacych PEHD

4. | Uchwyty montazowe PEHD

5. | Rura ostonowa hydrostatycznego miernika poziomu PEHD

6. |Deflektor PEHD

7. | Kréciec wlotowy zakonczony tuleja PEHD

8. | Belka wzmacniajgca podest stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9

9. [Podest PEHD/GRP

10. |Drabinka ztazowa PEHD/GRP

11. |Kroéciec tloczny PEHD

12. | Wspornik hydrostatycznego miernika poziomu PEHD

13. | Odpowietrznik PEHD

14 | Wiaz stal cynkowana ogniowo

stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9

15. [Obudowa szafy sterowniczej PEHD

16. E:élijagéilacniajqca wlaz i stuzagca do montazu uchwytéw stal nierdzewna Wigat. 1. OBBBNO
17. | Przejécie szczelne z podwdjnym uszczelnieniem PEHD i EPDM

18. | Uchwyty transportowe PEHD

19. |Plyta gérna PEHD

20. |[Pion ttoczny DN50 gwintowany stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9
21. | Zawor zwrotny DN50 z wyczystka gwintowany zeliwo

22. |Zawdr odcinajacy 2-cze$ciowy DN50 gwintowany stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9
g |[BrogedaecrieE stal nierdzewfl‘[:lxsgﬂl;in. O0H18N9
24. |Belka wzmacniajaca pion tloczny stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9
25. |Pompy zeliwo / stal nierdzewna

26. |Stopa sprzegajaca zeliwo

15
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6.2 Przepompownia Sciekow posadowiona w terenie zielonym z pionami tlocznymi DN8O
z PEHD lub ze stali nierdzewnej (rys. 5 i tabela 6)
o oznaczeniu: ESP/PS-2W/Z/80)... .../ ccccuuueeeevvesuueeeviirunennnennns

13
15

L

POZIOM TERENU

B

UWAGA! W zaleznosci od srednicy przepompowni, wielkosci pomp i wlazu, rozstaw kgtowy zasuw zmienia si¢
i moze waha¢ sie od 0° do 150°.

Rys. 5 Przepompownia z pionami ttocznymi DN8O ze stali nierdzewnej, potgczenia kotnierzowe



Tabela 6

Lp. Opis elementow Opis materiatu
1. |Plaszcz zbiornika PEHD
2. [Dno soczewkowe PEHD
3. | Mocowanie stop sprzegajacych PEHD
4. | Uchwyty montazowe PEHD
5. | Rura ostonowa hydrostatycznego miernika poziomu PEHD
6. |Deflektor PEHD
7. | Kréciec wlotowy zakoniczony tuleja PEHD
8. | Belka wzmacniajgca podest stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9
9. |Podest PEHD/GRP
10. |Drabinka ztazowa PEHD/GRP
11. | Krdciec ttoczny PEHD
12. [Wspornik hydrostatycznego miernika poziomu PEHD
13. | Odpowietrznik PEHD
el sl i gt i, OFIEND
15. | Obudowa szafy sterowniczej PEHD
16, E:(l)lsja\évi?zacniajqca wiaz i stuzaca do montazu uchwytéw stal Hierdrewma Wgat, INROMIIENG
17. |Przejécie szczelne z podwdjnym uszczelnieniem PEHD i EPDM
18. [ Uchwyty transportowe PEHD
19. [Plyta gérna PEHD
20. Pion tloczny DN80 kotnierzowy PEHD
Dz88,9 kolnierzowy stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9
21. | Zawor zwrotny DN80 z wyczystka kotnierzowy zeliwo
22. |Zasuwa miekkouszczelniona DN8O kotnierzowa zeliwo
26| Frowa GECRERE stal nierdzewiltzjl lvx(f)gftl.linin. OH18N9
24. | Belka wzmacniajaca pion ttoczny stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9
ey stal nzieelrlzvz?ewna
26. [Stopa sprzegajaca zeliwo
27. |Kotnierz potaczeniowy DN80 PP z wktadka stalowa
28, Kotlnierz pofaczeniowy DN8O PP z wktadkg stalowg

Dz88,9

stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9

17
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6.3 Przepompownia Sciekow posadowiona w terenie obcigzonym ruchem kotowym z piona-
mi tlocznymi DN80 z PEHD lub ze stali nierdzewnej z zaworem pluczgcym (rys.6 i tabela 7)
0 oznaczeniu: ESP/PS-2W/D/80/ ... / c.. /[ ceueereiresueerecsssnaeeressossessessonssenee

7/, , min. 50 mm

7

min. 30 mm

~.16

1]
[
i
If
]
—
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“plastyczne
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Rys. 6 Przepompownia z pionami ttocznymi DN8O ze stali nierdzewnej z zaworem pluczgcym



Tabela 7

Lp. Opis elementow Opis materiatu
1. |Plaszcz zbiornika PEHD
2. | Dno soczewkowe PEHD
3. [Mocowanie stop sprzegajacych PEHD
4. |Uchwyty montazowe PEHD
5. |Rura ostonowa hydrostatycznego miernika poziomu PEHD
6. |Deflektor PEHD
7. | Krociec wlotowy zakonczony tuleja PEHD
8. |Belka wzmacniajaca podest stal nierdzewna w gat. min. OH18N9
9. |Podest PEHD/GRP
10. |Drabinka zlazowa PEHD/GRP
11. |Krociec tloczny PEHD
12. | Wspornik hydrostatycznego miernika poziomu PEHD
13. |Odpowietrznik PEHD
14. |Wilaz zeliwo
15. |Obudowa szafy sterowniczej REHD
16. |Belka stuzaca do montazu uchwytéw prowadnic stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9
17. |Przejscie szczelne z podwdjnym uszczelnieniem PEHD i EPDM
18. |Uchwyty transportowe PEHD
19. | e e
0. Pion ttoczny DN80 kolnie.:rzowy PEHD
Dz88,9 kotnierzowy stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9
21. |Zawor zwrotny DN80 z wyczystka kolnierzowy zeliwo
22. |Zasuwa migkkouszczelniona DN80 kolnierzowa zeliwo
23. . [BrowadniceRermp stal nierdzew;t:i1 lvxcr)g?l;)in. 0H18N9
24. |Belka wzmacniajgca pion ttoczny stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9
25. |Pompy zeliwo/stal nierdzewna
26. |Stopa sprzegajaca zeliwo
27. |Kolnierz polaczeniowy DN8O PP z wkladka stalowa
)8, Kotnierz potaczeniowy DN80 PP z wkladka stalowa
Dz88,9 stal nierdzewna w gat. min. 0H18N9
29. |Pier$cien odciazajacy zelbet
30. |Plyta przykrywajaca zelbet
31. |Zawor odcinajacy DN50 gwintowany aluminium
32. [Nasada do podlaczenia weza @52 aluminium

19
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7. WYTYCZNE MONTAZU I POSADOWIENIA ZBIORNIKA PRZEPOMPOWNI

Przepompownie ESP powinny by¢ przewozone $rodkami transportowymi wyposazonymi
w odpowiednie zabezpieczenia przed uszkodzeniem fadunku.

Do zatadunku i roztadunku nalezy uzywac specjalnych paséw lub tasm niemetalowych.
Zbiorniki wyposazone sg w specjalne uchwyty transportowe ufatwiajace przenoszenie.
Wymagane jest dodatkowe opasanie zbiornika niemetalowg ta§mg podczas czynnosci zala-
dunkowych, roztadunkowych i montazowych.

Pompy oraz szafki zasilajgco-sterownicze przepompowni transportowane s3 jako oddzielne
elementy.

>

>

Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ stan zewnetrzny i wewnetrzny prze-
pompowni, a szczego6lnie elementy narazone na uszkodzenia w czasie transportu.
Przepompownie montuje si¢ na wczesniej przygotowanym podtozu, ktére nalezy wykonac
zgodnie z projektem uwzgledniajacym lokalne warunki gruntowo-wodne. Zbiorniki nalezy
montowa¢ w suchym wykopie. Do ustawiania na plycie fundamentowej stuza uchwyty
transportowe umieszczone w gornej czesci zbiornika. Wymagane jest dodatkowe opasanie
zbiornika niemetalows tasmg w trakcie jego montazu.

W przypadku wystepowania wody gruntowej wykop nalezy odwodni¢ zgodnie z projek-
tem. Zbiorniki posiadajg specjalne uchwyty do mocowania na plycie fundamentowe;.
Wymiary plyty fundamentowej powinny by¢ dostosowane do poziomu wody gruntowe;j,
aby zabezpieczy¢ obiekt przed wyporem.

Zbiornik przepompowni ustawia si¢ pionowo na wypoziomowanym fundamencie tak, aby
kroéce przylaczeniowe, w ktore sa one wyposazone, umozliwialy polaczenie z instalacja
zewnetrzng. Rzedna gory zbiornika po zamontowaniu w wykopie powinna by¢ ustalona na
poziomie minimum + 20+30 cm ponad projektowang rzedng przyleglego terenu.
Kotwienie zbiornikéw do plyty fundamentowej odbywa si¢ za pomoca uchwytéw roz-
mieszczonych na ich obwodzie §rubami M12-M20.

Pod $ruby nalezy stosowa¢ podkladki o wymiarach zblizonych do wymiaréw uchwytéw.
Nie powinno si¢ stosowa¢ podkiadek o $rednicy mniejszej od 80 mm.

Standardowe podkladki dostarczane sg facznie z przepompownia.

Po przylaczeniu instalacji zewnetrznej i sprawdzeniu szczelnosci polaczen nalezy wykonac
zasyp wykopu. Zasyp wykona¢ warstwami grubosci 30 cm dokladnie zageszczonymi na
calym obwodzie.

Minimalny stopien zageszczenia gruntu wynosi 90° w skali Proctora.

Nie dopuszcza sie¢ wykonywania zasypki z jednego stanowiska roboczego.

Zasypke mozna wykonac:

- z gruntu rodzimego, jesli nie zawiera kamieni i innych ostrokrawedzistych elementéw,

- z piasku lub pospéiki.

Zaleca sie¢ wykonanie zasypki gruntem stabilizowanym cementem w ilo$ci 60-80 kg na
1 m® zasypki. Szczegolnie starannie, sposobem recznym, nalezy wykona¢ zasypke w obre-
bie kr6¢cow przylaczeniowych.

Montaz pomp i szafek zasilajaco-sterowniczych odbywa sie po zainstalowaniu przepom-
powni w wykopie.



W trakcie wykonywania czynno$ci zaladunkowo-roztadunkowych, transportowych i monta-
zowych nalezy przestrzega¢ obowigzujacych w tym zakresie przepiséw BHP.

@

uchwyty

7transportowe

i 4

AR R AT T

Z

T lEEaaneene

SR

Wykonanie wykopu i podsypki Posadowienie zbiornika przepompowni
na ptycie betonowej i umocowanie

uchwyty

/u — transportowe
T

L
> =
| R NN O NS A e | T s NS e e
Montaz zbiornika do prefabrykowanej Podtaczenie rurociggow:
ptyty fundamentowej i posadowienie doptywowego, ttocznego
w gotowym wykopie
| RN R PR T PN I TR AT =
Zasypywanie wykopu warstwami Montaz pomp, szafy sterowniczej
z zageszczeniem i podtgczeniem i rozruch przepompowni

przewodu zasilajacego

Rys. 7 Schemat montazu przepompowni sciekow
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7.1 Wytyczne wykonania i doboru plyty fundamentowej

Betonowa plyte fundamentowa wykonuje si¢ wczeéniej w postaci gotowego elementu lub odle-
wa na dnie wykopu bezposrednio na gruncie rodzimym lub na warstwie ubitego zwiru.

Dane dotyczace ilosci i rozstawu uchwytéw montazowych przedstawia rys. 8 i tabela 8.

Tabela 8
Srednica . ,
. | Rozstaw uchwytow montazZowych : z
przepompowni Liczba uchwytow
R
DN
[mm] fie. | [szt.]
1000 90 4
1200 60 6
1400 45 8
1500 45 8
1600 36 10
1800 30 12
2000 30 12
2200 22,5 16
Rys. 8 Lezba i rozstaw uchwytow montazowych
A
©
©)
N
L]
+o¥p — — XK o+ <
N
T ONSE
O
©)
f '
. DN
b A

!

UWAGA! Liczba i rozstaw uchwytow montazowych przystosowana jest do maksymalnej wysokosci przepom-
powni 6 m. Przy wysokosciach > 6,0 m liczba uchwytow i ich rozstaw dobierana jest indywidualnie.




Dobor plyty fundamentowej -

1. Sita wyporu przepompowni
W=A’xH,x 1,0 [Mg]

gdzie: A’ - powierzchnia plyty fundamentowej
H, - wysoko$¢ zwierciadla wéd gruntowych
wraz z gruboscig plyty fundamentowe;j

1,0 - cigzar wlasciwy wody [g/cm’] 1 F

2. le;zar gruntu POZIOM TERENU { —— = = hes
%W\ : [/%& £~ i
Gg = [A>- IIr*] x Hc x 1,7 [Mg] o l \"\g
| = ey
gdzie: Hc - wysoko$¢ od dna przepompowni | )
: 5 —
do poziomu terenu o ~
r - promien zewnetrzny zbiornika | \),
przepompowni - : =4
1,7 - ciezar wlasciwy gruntu [g/cm’] = T l =
| 2,
3. Ciezar plyty : - 1]
‘ —
Gp=A’xdx 2,2 [Mg] : U7
= LT}J ‘‘‘‘‘‘‘‘ <\\-l
gdzie: d - grubos¢ plyty fundamentowe;j N l U
2,2 - cigzar wlasciwy betonu [g/cm’] I — } ,\\
l =,
4. Ciezar plyty i gruntu: | | N )I
| L]
Gc=Gg+ Gp
-

]

W< Ge —~
Famy : ]
Ciezar plyty i gruntu powinien by¢ wiekszy lub réwny sile wyporu przepompowni. 24

UWAGA! Jezeli wysokos¢ wody gruntowej nie jest dokladnie okreslona, nalezy zalozy¢, Ze rzedna

wod gruntowych jest rowna rzednej terenu. 53
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8. STUDNIE ROZPREZNE

Studnia rozprezna stanowi uzupelniajacy obiekt systemdéw kanalizacji grawitacyjno-ci$nienio-
wej i ci$nieniowej. Pelni ona funkcje wytracania energii §ciekéw odprowadzanych z przepom-
powni do odbiornika. Jest to szczegdlnie istotne w przypadkach wiaczania tlocznych odcinkéw
kanalizacji do istniejacej, czgsto w ztym stanie technicznym kanalizacji grawitacyjne;.

Studzienka rozprezna w calo$ci wykonana jest z polietylenu wysokiej gestosci PEHD.
Firma EKO-SYSTEM-POLSKA produkuje studnie rozprezne w dwéch typach:

1. Studnia rozpre¢zna z elementem rozpreznym na rurociagu ttocznym.

2. Studnia rozprezna z kolankiem na rurociggu ttocznym.

Ad.1 Studnia rozprezna z elementem rozpreznym (rys. 9) skfada si¢ z nastepujacych elementéw:
- plaszcz studni o $rednicy 1000-2000 mm z drabinkg ztazows,

— ksztaltki rozpreznej o wymiarach dostosowanych do $rednicy rurociagu ttocznego,

- specjalnie wyprofilowanej kinety.

Zalecane wymiary studni rozpreznych przedstawia tabela 9.

Tabela 9
Ip. Srednica elementu Srednica rurociggu | Zalecana minimalna srednica
rozpreznego tlocznego studni

[mm] [mm] [mm]
1. 250 90 1000
28 315 110 1000
3. 315 125 1000
4. 400 140 1200
5. 400 160 1400
6. 450 200 1400
7. 450 225 1500
8. 630 315 1500
9. 900 400 2000




wiaz zeliwny

‘ 20+30cm
min. 50 mm
KA —

min. 30 mm

>
L‘i
>
x
|
|
L

5% ‘ ;5%/ 5% ‘ 5%

Rys. 9 Studnia rozprezna z elementem rozpreznym na rurociggu ttocznym
1 - posadowiona w terenie zielonym
2 - posadowiona w drogach i placach

ptyta przykrywajaca

pierscien odcigzajacy
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Ad.2 Studnia rozprezna z kolankiem na rurociggu tlocznym (rys. 10) sktada sie z nastepuja-

cych elementéw:

- plaszcza studni o $rednicy 1000 - 2000 mm z drabinka zlazows,
— przewodu tlocznego zakonczonego kolanem z wylotem w kierunku dna,
- specjalnie wyprofilowanej kinety.

Zalecane wymiary studni rozpreznych przedstawia tabela 10.

Tabela 10
L Srednica rurociggu ttocznego Zalecana minimalna srednica
P- ($rednice kolanka) studni
[mm] [mm]
1. 90 1000
2 110 1000
3. 125 1000
4. 140 1200
5. 160 1400
6. 200 1400
7. 225 1500
8. 315 1500
9. 400 2000
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Rys. 10 Studnia rozprezna z kolankiem na rurociggu ttocznym i

1 - posadowiona w terenie zielonym >

2 - posadowiona w drogach i placach. I :

Wszystkie elementy tj.: plaszcz, dno, plyta gérna, krééce, kineta, spoczniki, drabinka studni, ﬁ 3

laczone s3 ze sobg metodg spawania ekstruzyjnego gwarantujaca odpowiednia wytrzymaltos¢ =4
i szczelnos¢. ®

Studzienki mogg by¢ instalowane zaréwno w terenach zielonych, jak i w miejscach przewidzia- o

nych dla ruchu kotowego (rys. 9 i rys. 10).
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9. STEROWANIE PRACA PRZEPOMPOWNI
9.1 Wiadomosci ogdlne

Uktad sterowania przepompowni sieciowych powinien zapewni¢ duza bezawaryjnos¢ pracy
przepompowni. Awaria takiego ukladu powoduje problemy z uzytkowaniem zaréwno systemu
kanalizacji, jak i zapotrzebowania w wode dla nawet kilku tysiecy mieszkancow.

Szafy sterownicze naszej firmy zapewniajg komfort eksploatatorom i uzytkownikom sieci ka-
nalizacyjnej.

Szafy dostosowane s3 do rozruchu bezposredniego i posredniego, realizujg funkcje automa-
tycznej pracy przepompowni bez stalej obstugi. Obudowa szafy wykonana z tworzywa IP 65
lub 66 klasa izolacji II, przystosowana do zabudowy zewnetrznejm wyposazona jest standar-
dowo w zamek. Moze by¢ montowana przy pokrywie przepompowni w obudowie z PEHD na
wsporniku lub na oddzielnym fundamencie w poblizu przepompowni.

Przewody podlaczeniowe od pomp i sygnalizatoréw poziomu cieczy doprowadzane sg do szafy
przez szczelne dlawiki. W przypadku instalowania szaty na oddzielnym fundamencie przewo-
dy te powinny by¢ prowadzone w rurze ostonowej. Sterowanie pompowniami moze odbywac
sie za pomoca: hydrostatycznego miernika poziomu, sondy hydrostatycznej lub ptywakow.
Standardowo do silnikéw pomp o mocy do 4 kW stosuje sie¢ rozruch bezposredni powyzej
4 kW rozruch posredni ,,gwiazda-trojkat” lub poprzez urzadzenie tagodnego rozruchu.

9.2 Oznaczenie szafy sterowniczej

ESP-2P3S..-....... 06-(...kW;...A/.....V)- (...)

A T
Wyposazenie dodatkowe

Moc silnika / Prad znamionowy pompy

Rodzaj wyposazenia

Oznaczenie sterownika P3S

Liczba pomp 2

Logo Producenta ESP

Oznaczenia wyposazenia dodatkowego:

(01) - gniazdo agregatu z przelacznikiem sie¢-0-agregat

(02) - dodatkowy plywak suchobiegu

(03) - dodatkowy ptywak poziomu alarmowego

(04) - modem ESP-GSM/GPRS z zasilaczem i akumulatorem

(05) - o$wietlenie wewnetrzne szafy z dodatkowym obwodem zabezpieczajacym
(06) - tagodny rozruch (soft start)

(wo) - wedlug dodatkowgo opisu



9.3 Program pracy przepompowni

Program pracy przepompowni
z hydrostatycznym miernikiem poziomu i 1 ptywakiem

hydrostatyczny miernik poziomu $ciekow

poziom przepetnienia

poziom wigczenia

pompy (W1.)

poziom wytgczenia

pompy (Wyt.)
VAN poziom (MIN)
K{) poziom suchobiegu
E (komunikat brak obcigzenia)
ptywak suchobiegu
poziom dna zbiornika
//,’//,// ////// //,// /
S S, 200, 43
7 /s " /S, 9 /S, " 9
Yss S LSS YIS

poziom przepelnienia — wlacza sygnalizator
$wietlny i dzwiekowy (warto$¢ te nastawia si¢
W menu opcje serwisowe)

poziom wlgczenia pompy (W1) — pompa
zalgcza sie (warto$¢ t¢ nastawia sie w menu opcje
serwisowe)

poziom wylgczenia pompy (Wyt.) - pompa
wylacza si¢ (warto$¢ te nastawia si¢ w menu
opcje serwisowe)

poziom (MIN.) - na tym poziomie ustawiona jest
krawedz hydrostatycznego miernika poziomu

poziom suchobiegu — wyltacza awaryjnie pompe
i wiacza sygnalizator $wietlny i dZzwiekowy, a na
wyswietlaczu pojawia si¢ komunikat

»brak obcigzenia ”

hd - odleglos¢ migdzy dnem przepompowni (technologicznym) a dolng krawedzig miernika.
Odlegtos¢ ta zalezna jest od rodzaju pompy i okreslona przez producenta pomp w doku-
mentacji techniczno-ruchowej (typowe ustawienie od 10+50 cm).

Program pracy przepompowni
z hydrostatycznym miernikiem poziomu i 2 ptywakami

hydrostatyczny miernik poziomu Sciekow

poziom alarmowy (MAX)

plywak
poziomu max.
alarmowego

poziom przepetnienia

R

poziom wigczenia

pompy (WF)

poziom wytgczenia

pompy (Wyt.)

AN poziom (MIN)

i
a4
\O poziom suchobiegu

( komunikat brak obcigzenia )

hd

ptywak suchobiegu

poziom dna zbiomika

7 Z 7/, 7/, 775 oy 7
S S S S
7 LS S S S S
‘s S S Sl S Sl
S s/, 2./ 7 7/, ./ Z

2 AR 7
A

7
777
a

poziom alarmowy (MAX.) — wlacza awaryjnie
pompe i wlacza sygnalizator $wietlny

i dzwigkowy, a na wyéwietlaczu pojawia si¢
komunikat ,,poziom alarmowy”

poziom przepetnienia — wiacza sygnalizator
$wietlny 1 dZwiekowy (warto$¢ te nastawia sie
W menu opcje serwisowe)

poziom wigczenia pompy (WL.) - pompa
zalgcza sie (warto$¢ te nastawia sie¢ w menu opcje
serwisowe)

poziom wylgczenia pompy (Wyl.) — pompa
wylacza sie (warto$¢ te nastawia sie w menu opcje
serwisowe)

poziom (MIN.) - na tym poziomie ustawiona jest
krawedz hydrostatycznego miernika poziomu

poziom suchobiegu — wyltacza awaryjnie pompe
i wlacza sygnalizator $wietlny i dZzwiekowy, a na
wys$wietlaczu pojawia sie komunikat

»brak obcigzenia”

hd - odlegtos¢ miedzy dnem przepompowni (technologicznym) a dolng krawedzig miernika.
Odleglos¢ ta zalezna jest od rodzaju pompy i okreslona przez producenta pomp w doku-
mentacji techniczno-ruchowej (typowe ustawienie od 10+50 cm).
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9.4 Rodzaje szaf sterowniczych

SZAFA STEROWNICZA ESP-2P3S - 370x275x140/06

Elementy wyposazenia, zabezpieczenia i alarmy

Podstawowe funkcje

1.
2. Sygnalizator zewnetrzny optyczny (sygnalizacja impulsowa

20.

21.
22.

23.

24.
25.

26.

Obudowa z tworzywa IP65 klasa izolacji IT 370x275x140 mm.

lub ciggta).

. Sterownik ESP-2/1P3S montaz na listwie oraz za pomoca

zlacza wielostykowego.

. Wylacznik nadpradowy S303 C20 A.

. Czujnik kolejnoéci i zaniku fazy CKE

. Dodatkowy ptywak suchobiegu.

. Przyciski wyboru rodzaju pracy reczna/automatyczna.

. Sygnalizacja dzwiekowa impulsowa lub ciggta 80 dBA.

. Menu sterownika w jezyku polskim (przejrzysta i tatwa

obstuga).

. Podswietlany wys$wietlacz.

. Zegar czasu rzeczywistego (godz., min., s.).

. Zabezpieczenie zwarciowe pomp.

. Zabezpieczenie termiczne pomp.

. Zabezpieczenie przed przecigzeniem pomp.

. Zabezpieczenie przed zanikiem lub zmiang faz.

. Alarm po przekroczeniu poziomu przepelnienia.

. Alarm w momencie przecigzenia silnika pomp.

. Alarm w momencie zadzialania termika pomp.

. Alarm w momencie pojawienia si¢ nieszczelnos$ci w ukla-

dzie pomiarowym.

Alarm w momencie wystgpienia zaniku lub asymetrii napie¢
miedzy fazami.

Alarm w momencie braku obcigzenia.

Alarm w momencie przekroczenia czasu pracy podczas
jednego cyklu.

Alarm w momencie przekroczenia limitu zalaczen w cyklu
dobowym.

Alarm w momencie przekroczenia czasu serwisu pomp.
Alarm w momencie zadzialania wylgcznika nadpradowego
S303 C20 A.

Alarm w momencie zadziatania plywaka suchobiegu.

Ul s W N =
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12.

13.

14.

15.

16.
17.
18.
. Pomiar i wy$wietlanie pradu pomp podczas pracy.
20.
21.
22,

23.

. Sygnalizacja pracy auto (LED zielona).

. Sygnalizacja pracy pomp (LED zétta).

. Sygnalizacja awarii (LED czerwona).

. Sygnalizacja zasilania (LED zielona i czerwona).

. Pomiar poziomu $ciekdéw za pomocg hydrostatycz-

nego miernika poziomu $ciekdw.

. Plynna regulacja poziomu wylaczenia pomp co (1 cm).

. Plynna regulacja poziomu wlaczenia pomp co (1 cm).
. Plynna regulacja poziomu przepelnienia co (1 cm).

. Przesuniecie reakcji miernika poziomu zalezne od

wysokoéci montazu co (1 cm).

. Autokalibracja uktadu pomiarowego.
11.

Wykrywanie nieszczelno$ci w ukladzie pomiaro-
wym.

Wiaczenie pomp na 1s. po dlugim postoju w ce-
lu przesmarowania fozysk i uszczelnieft pomp.
Opdznienie wlgczenia pomp przy zaniku napigcia
w zakresie 0+180 s. (zapobiega jednoczesnemu
uruchomieniu wiekszej liczby pomp w systemie ka-
nalizacji ci$nieniowej) w momencie wigczenia za-
silania nastawiony czas opdznienia jest wyswietla
ny na wyswietlaczu i odliczany co s. do zera do mo-
mentu wlaczenia pompy (zgodnie z norma
PN-EN 1671 pkt 5.4.5).

Automatyczne wylgczenie sterowania recznego po
okreslonym czasie.

Automatyczne przej$cie w stan pracy (po wylacze-
niu zasilania lub po pracy na sterowaniu recz-
nym).

Automatyczne przejécie na nastawy fabryczne
w momencie blednego nastawienia poziomdw.
Zliczanie godzin pracy pomp.

Rejestrowanie liczby zalaczen pomp.

Test sygnalizatora zewnetrznego, diod LED i syg-
nalizacji dZzwickowe;j.

Zapis wszystkich awarii na obiekcie w pamieci nie-
ulotnej 5_19 z mozliwo$cig zapisu i wydruku.
Dostep do opcji serwisowych poprzez kod PIN
i PUK.

Naprzemienna praca pomp — w momencie awarii jed-
nej pompy automatyczne wiaczenie drugiej spraw-
nej.

Elementy wyposazenia do wspélpracy z systemami monitoringu

1.
2.

RS 232.
Wyjécia bezpotencjalowe sygnalow awarii.

WSZYSTKIE ELEMENTY ZASTOSOWANE W UKEADZIE STEROWANIA POSIADAJA ZNAK CE




SZAFA STEROWNICZA ESP-2P3S - 530x430x200/06

Elementy wyposaZzenia, zabezpieczenia i alarmy

Podstawowe funkcje

19

1.
2. Sygnalizator zewnetrzny optyczny (sygnalizacja impulsowa

13.
14.
15.
16.
17.
18.

24.

25.
26.

27.

28.
29.

30.

31.

Obudowa z tworzywa IP66 klasa izolacji IT 530x430x200 mm.

lub ciagla).

. Sterownik ESP-2/1P3S montaz na listwie oraz za pomoca

zigcza wielostykowego.

. Wylacznik réznicowopradowy 25 A/30 mA.

. Wylaczniki nadpradowe S303 C10 A.

. Czujnik kolejnosci i zaniku fazy CKE.

. Gniazdo 230V/10 A.

. Dodatkowy plywak suchobiegu.

. Grzaltka 220/20 W, termostat 0-60°C.

. Przyciski wyboru rodzaju pracy reczna/automatyczna.

. Sygnalizacja dzwigkowa impulsowa lub ciagta 80 dBA.

. Menu sterownika w jezyku polskim (przejrzysta i fatwa

obstuga).

Podswietlany wy$wietlacz.

Zegar czasu rzeczywistego (godz., min., s.).

Zabezpieczenie wylacznikiem réznicowopragdowym 25A/30 mA.
Zabezpieczenie zwarciowe pomp.

Zabezpieczenie termiczne pomp.

Zabezpieczenie przed przecigzeniem pomp.

. Zabezpieczenie przed zanikiem lub zmiang faz.
20.
21.
22.
23.

Alarm po przekroczeniu poziomu przepelnienia.

Alarm w momencie przecigzenia silnika pomp.

Alarm w momencie zadzialania termika pomp.

Alarm w momencie pojawienia sie nieszczelnosci w ukladzie
pomiarowym.

Alarm w momencie wystapienia zaniku lub asymetrii napie¢
miedzy fazami.

Alarm w momencie braku obcigzenia.

Alarm w momencie przekroczenia czasu pracy podczas jed-
nego cyklu.

Alarm w momencie przekroczenia limitu zataczen w cyklu
dobowym.

Alarm w momencie przekroczenia czasu serwisu pomp.
Alarm w momencie zadzialania wylacznikéw nadpradowych
S303 C10 A.

Alarm w momencie zadzialania wylacznika réznicowopra-
dowego 25 A/30 mA.

Alarm w momencie zadziatania ptywaka suchobiegu.

1. Sygnalizacja pracy auto (LED zielona).

2. Sygnalizacja pracy pomp (LED zélta).

3. Sygnalizacja awarii (LED czerwona).

4. Sygnalizacja zasilania (LED zielona i czerwona).

5. Pomiar poziomu $ciekdw za pomocg hydrostatycz-
nego miernika poziomu $ciekéw.

6. Ptynna regulacja poziomu wylgczenia pomp co (1 cm).

7. Plynna regulacja poziomu wlaczenia pomp co (1 cm).

8. Ptynna regulacja poziomu przepetnienia co (1 cm).

9. Przesuniecie reakcji miernika poziomu zalezne od
wysokoéci montazu co (1 cm).

10. Autokalibracja ukladu pomiarowego.

11. Wykrywanie nieszczelno$ci w ukltadzie pomiarowym.

12. Wlaczenie pomp na 1s. po dlugim postoju w celu
przesmarowania fozysk i uszczelnien pomp.

13. Opodznienie wlaczenia pomp przy zaniku napie-
cia w zakresie 0+180 s. (zapobiega jednoczesnemu
uruchomieniu wigkszej liczby pomp w systemie
kanalizacji ci$nieniowej) w momencie wiaczenia
zasilania nastawiony czas opdznienia jest wySwiet-
lana na wys$wietlaczu i odliczany co s. do zera do
momentu wigczenia pompy (zgodnie z norma
PN-EN 1671 pkt 5.4.5 ).

14. Automatyczne wylaczenie sterowania recznego po
okre$lonym czasie.

15. Automatyczne przejécie w stan pracy (po wylacze-
niu zasilania lub po pracy na sterowaniu recznym).

16. Automatyczne przejscie na nastawy fabryczne
w momencie blednego nastawienia pozioméw.

17. Zliczanie godzin pracy pomp.

18. Rejestrowanie ilosci zataczen pomp.

19. Pomiar i wy$wietlanie pradu pomp podczas pracy.

20. Test sygnalizatora zewnetrznego, diod LED i syg-
nalizacji dzwickowej.

21. Zapis wszystkich awarii na obiekcie w pamieci nie-
ulotnej 5_19 z mozliwoscig zapisu i wydruku.

22.Dostep do opcji serwisowych poprzez kod PIN
i PUK.

23. Naprzemienna praca pomp w momencie awarii
jednej pompy automatyczne wlaczenie drugiej
sprawnej.

Elementy wyposazenia do wspolpracy z systemami monitoringu

1.
2.

RS 232.
Wyjécia bezpotencjatowe sygnalow awarii.

WSZYSTKIE ELEMENTY ZASTOSOWANE W UKLADZIE STEROWANIA POSIADAJA ZNAK CE

Q17
PN

)

D) (

31

V7o

..:' /./ (.‘ "
A N\

”,) | _:.f' _:\"\//‘_ () [

I

1)

-




&)
2\

II
N\

o

b)

,/.‘ NA 1

=

) U

I

40)

J

\

V4@
\_.."x.

SZAFA STEROWNICZA ESP-2P3S - 745x535x300/06

Elementy wyposazenia, zabezpieczenia i alarmy

Podstawowe funkcje

1. Obudowa z tworzywa IP66 klasa izolacji IT 745x535x300 mm.
2. Sygnalizator zewnetrzny optyczny (sygnalizacja impulsowa

lub ciagta).

3. Sterownik ESP-2/1P3S montaz na listwie oraz za pomoca

zfacza wielostykowego.
. Wylacznik réznicowopradowy 25 A/30 mA.
. Wylaczniki silnikowe.
. Czujnik kolejnoéci i zaniku fazy CKE
. Gniazdo 230V/10 A.
. Dodatkowy ptywak suchobiegu.
. Dodatkowy ptywak poziomu alarmowego.
10. Grzatka 220/55 W, termostat 0-60°C.
11. Przyciski wyboru rodzaju pracy reczna/automatyczna.
12. Praca w trybie awaryjnym z ominieciem sterownika

=B -JN B W)

ESP-2/1P3S pomiedzy plywakiem suchobiegu a plywa-

kiem poziomu alarmowego
13. Sygnalizacja dzwiekowa impulsowa lub ciggta 80 dBA.

14. Menu sterownika w jezyku polskim (przejrzysta i latwa

obstuga).
15. Podéwietlany wyswietlacz.
16. Zegar czasu rzeczywistego (godz., min., sek.).
17. Zabezpieczenie wylacznikiem réznicowopragdowym
25 A/30 mA
18. Zabezpieczenie zwarciowe pomp.
19. Zabezpieczenie termiczne pomp.
20. Zabezpieczenie przed przecigzeniem pomp.
21. Zabezpieczenie przed zanikiem lub zmiang faz.
22. Alarm po przekroczeniu poziomu przepelnienia.
23. Alarm w momencie przecigzenia silnika pomp.
24. Alarm w momencie zadziatania termika pomp.

25. Alarm w momencie pojawienia si¢ nieszczelno$ci w uktadzie

pomiarowym.

26. Alarm w momencie wystapienia zaniku lub asymetrii napie¢

miedzy fazami
27. Alarm w momencie braku obcigzenia.

28. Alarm w momencie przekroczenia czasu pracy podczas

jednego cyklu.

29. Alarm w momencie przekroczenia limitu zatgczen w cyklu

dobowym.
30. Alarm w momencie przekroczenia czasu serwisu pomp.

31. Alarm w momencie zadziatania wylgcznikéw silnikowych.
32. Alarm w momencie zadziatania wylacznika réznicowopra-

dowego 25 A/30 mA.
33. Alarm w momencie zadziatania plywaka suchobiegu.

34. Alarm w momencie zadzialania ptywaka poziomu alarmo-

wego.
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10.
11.
12.

13.

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

23.

. Sygnalizacja pracy auto (LED zielona).

. Sygnalizacja pracy pomp (LED z6lta).

. Sygnalizacja awarii (LED czerwona).

. Sygnalizacja zasilania (LED zielona i czerwona).

. Pomiar poziomu $ciekdéw za pomoca hydrostatycz-

nego miernika poziomu $ciekdw.

. Plynna regulacja poziomu wylaczenia pomp co (1 cm).

. Plynna regulacja poziomu wlaczenia pomp co (1 cm).
. Plynna regulacja poziomu przepelnienia co (1 cm).
. Przesuniecie reakcji miernika poziomu zalezne od

wysokoéci montazu co (1 cm).

Autokalibracja uktadu pomiarowego.

Wykrywanie nieszczelnoéci w ukladzie pomiarowym.
Wiaczenie pomp na 1s. po diugim postoju w celu
przesmarowania tozysk i uszczelnien pomp.
Opdznienie wlaczenia pomp przy zaniku napiecia
w zakresie 0+180 s. (zapobiega jednoczesnemu
uruchomieniu wigkszej liczby pomp w systemie ka-
nalizacji ci$nieniowej) w momencie wiaczenia za-
silania nastawiony czas op6znienia jest wyswietlany
na wyswietlaczu i odliczany co sek. do zera do mo-
mentu wlaczenia pompy (zgodnie z norma

PN-EN 1671 pkt. 5.4.5).

Automatyczne wylgczenie sterowania recznego po
okreslonym czasie.

Automatyczne przej$cie w stan pracy (po wylaczeniu
zasilania lub po pracy na sterowaniu recznym).
Automatyczne przejécie na nastawy fabryczne w mo-
mencie blednego nastawienia poziomoéw.

Zliczanie godzin pracy pomp.

Rejestrowanie liczby zalaczen pomp.

Pomiar i wy$wietlanie pradu pomp podczas pracy.
Test sygnalizatorazewnetrznego, diod LED i sygnali-
zacji dzwiekowe;j.

Zapis wszystkich awarii na obiekcie w pamigci nie-
ulotnej 5_19 z mozliwo$cig zapisu i wydruku.
Dostep do opcji serwisowych poprzez kod PIN
i PUK.

Naprzemienna praca pomp — w momencie awarii jed-
nej pompy automatyczne wlaczenie drugiej sprawne;j.

Elementy wyposazenia do wspélpracy z systemami monitoringu

1. RS 232.

2. Wyjscia analogowe 0-5V, (pradu pobieranego przez pompe i poziomu $ciekéw w zbiorniku).

3. Wyjscia bezpotencjalowe sygnatéw awarii.

4. Miejsce na modem ESP-GSM/GPRS zasilaczem i akumulatorem.

WSZYSTKIE ELEMENTY ZASTOSOWANE W UKEADZIE STEROWANIA POSIADAJA ZNAK CE




SZAFA STEROWNICZA ESP-2P3Sp - 745x535x300/06
rozruch posredni gwiazda- trojkat

Elementy wyposazenia, zabezpieczenia i alarmy

Podstawowe funkcje

N=2 TN - W) BN

1.
2. Sygnalizator zewnetrzny optyczny (sygnalizacja impulsowa

13.
14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.
28.
29.
30.

31.

32.
33.

Obudowa z tworzywa IP66 klasa izolacji IT 745x535x300 mm.

lub ciagla).

. Sterownik ESP-2/1P3S montaz na listwie oraz za pomoca

ztacza wielostykowego.

. Wylacznik réznicowopradowy 40 A/30 mA.
. Wylaczniki silnikowe.

. Czujnik kolejnosci i zaniku fazy CKE

. Gniazdo 230 V/10 A.

. Datkowy plywak suchobiegu.

. Dodatkowy ptywak poziomu alarmowego.
10.
11.
12.

Grzatka 220/55 W, termostat 0-60°C.

Przyciski wyboru rodzaju pracy reczna/automatyczna.
Praca w trybie awaryjnym z ominieciem sterownika
ESP-2/1P3S pomiedzy plywakiem suchobiegu a ptywakiem
poziomu alarmowego.

Sygnalizacja dZzwiekowa impulsowa lub ciggta 80 dBA.
Menu sterownika w jezyku polskim (przejrzysta i tatwa
obstuga).

Podswietlany wyswietlacz.

Zegar czasu rzeczywistego (godz., min., s.).

Zabezpieczenie wyltgcznikiem rdznicowopragdowym 40 A/30 mA.
Zabezpieczenie zwarciowe pomp.

Zabezpieczenie termiczne pomp.

Zabezpieczenie przed przecigzeniem pomp.
Zabezpieczenie przed zanikiem lub zmiang faz.

Alarm po przekroczeniu poziomu przepelnienia.

Alarm w momencie przeciazenia silnika pomp.

Alarm w momencie zadzialania termika pomp.

Alarm w momencie pojawienia sie nieszczelnosci w ukladzie
pomiarowym.

Alarm w momencie wystapienia zaniku lub asymetrii napie¢
miedzy fazami.

Alarm w momencie przekroczenia czasu pracy podczas
jednego cyklu.

Alarm w momencie przekroczenia limitu zalagcza w cyklu
dobowym.

Alarm w momencie przekroczenia czasu serwisu pomp.
Alarm w momencie zadziatania wylacznikéw silnikowych.
Alarm w momencie zadzialania wylgcznika réznicowopra-
dowego 40A/30 mA.

Alarm w momencie zadziatania plywaka suchobiegu.
Alarm w momencie zadziatania ptywaka poziomu alarmo-
wego.

1. Sygnalizacja pracy auto (LED zielona).

2. Sygnalizacja pracy pomp (LED zétta).

3. Sygnalizacja awarii (LED czerwona).

4. Sygnalizacja zasilania (LED zielona i czerwona).

5. Pomiar poziomu $ciekéw za pomocg hydrostatycz-
nego miernika poziomu $ciekéw.

6. Plynna regulacja poziomu wytgczenia pomp co (1 cm).

7. Plynna regulacja poziomu wilaczenia pomp co (1 cm).

8. Ptynna regulacja poziomu przepelnienia co (1 cm).

9. Przesuniecie reakcji miernika poziomu zalezne od
wysokoéci montazu co (1 cm).

10. Autokalibracja ukladu pomiarowego.

11. Wykrywanie nieszczelno$ci w uktadzie pomiaro-
wym.

12. Wlaczenie pomp na 1s. po dlugim postoju w celu
przesmarowania tozysk i uszczelnien pomp.

13. Opdznienie wlgczenia pomp przy zaniku napiecia
w zakresie 0+180 s. (zapobiega jednoczesnemu
uruchomieniu wiekszej liczby pomp w systemie ka-
nalizacji ci$nieniowej) w momencie wlgczenia zasi-
lania nastawiony czas opdZnienia jest wyswietlany
na wys$wietlaczu i odliczany co s. do zera do mo-
mentu wlgczenia pompy (zgodnie z norma
PN-EN 1671 pkt 5.4.5).

14. Automatyczne wylaczenie sterowania recznego po
okreslonym czasie.

15. Automatyczne przejécie w stan pracy (po wylacze-
niu zasilania lub po pracy na sterowaniu recznym).

16. Automatyczne przejécie na nastawy fabryczne
w momencie blednego nastawienia poziomow.

17. Zliczanie godzin pracy pomp.

18. Rejestrowanie liczby zalaczen pomp.

19. Test sygnalizatora zewnetrznego, diod LED i sygna-
lizacji dZzwiekowe;.

20. Zapis wszystkich awarii na obiekcie w pamieci nie-
ulotnej 5_19 z mozliwoscig zapisu i wydruku.

21. Dostep do opcji serwisowych poprzez kod PIN
i PUK.

22. Naprzemienna praca pomp — w momencie awarii
jednej pompy automatyczne wlaczenie drugiej
sprawnej.

Elementy wyposazenia do wspétpracy z systemami monitoringu

1.
2. Wyjécia analogowe 0-5V, (pradu pobieranego przez pompe i poziomu $ciekéw w zbiorniku).
3.
4. Miejsce na modem ESP-GSM/GPRS zasilaczem i akumulatorem.

RS 232.

Wyjscia bezpotencjatowe sygnatéw awarii.

WSZYSTKIE ELEMENTY ZASTOSOWANE W UKEADZIE STEROWANIA POSIADAJA ZNAK CE
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9.5 Systemy monitoringu przepompowni

System monitoringu ESP-GPRS monitoruje prace przepompowni $ciekéw w systemie ciagtym
dzigki zastosowaniu pakietowej transmisji danych GPRS. Informuje o aktualnym stanie pra-
cy pomp i przepompowni oraz sygnalizuje awarie na obiekcie. System wykorzystuje istniejaca
sie¢ GSM, nie jest wymagany przydzial czestotliwosci tak jak przy systemach radiowych. Dane
z modemu wysylane s3 na serwer dostawcy systemu, a zgromadzone tam informacje sg do-
stepne dla uzytkownikéw zarejestrowanych w systemie poprzez Internet.

Dostep do danych mozliwy jest przy pomocy przegladarki internetowej i programu do wizuali-
zacji. Program umozliwia odczytywanie danych z serwera, wykonywanie automatycznej kopii
na lokalnym dysku, tworzenie raportéw oraz prezentacje danych w postaci graficznej na ekra-
nie komputera uzytkownika. Prezentacja graficzna zdarzen, alarmoéw oraz wartoéci zmiennych
z poszczegdlnych przepompowni obejmuje ich identyfikacje oraz obrazy technologiczne.

Program do wizualizacji pracy przepompowni moze by¢ instalowany jednoczesnie na wielu
komputerach i niezaleznie odczytywac i prezentowa¢ dane z wszystkich obiektéw badz tylko
z wybranych.

System ESP-GPRS poprzez wykorzystywanie sieci internetowej zapewnia mozliwo$¢ obserwo-
wania zmian na obiekcie z dowolnego miejsca w kraju. Mozliwy jest rowniez podglad obiektu
za pomocy telefonu komoérkowego z dostepem do Internetu. System umozliwia réwniez wysy-
fanie komunikatéw SMS informujacych o wystgpieniu wybranych zdarzen na wybrane wcze-
$niej numery telefonow.

Szczegblnag zaletg systemu ESP-GPRS jest mozliwos¢ dowolnego usytuowania stanowiska mo-
nitorujacego. Wymagany jest jedynie staly dostep do Internetu, jak réwniez swobodny dostep
do listy zdarzen i alarmoéw przy pomocy telefonu komoérkowego (ministrona www).

Podstawowa wersja monitoringu ESP-GPRS informuje nas o nastepujacych stanach pracy
przepompowni:

— awaria pomp - przecigzenie, zadziatanie wylacznikéw termicznych,

— praca pomp - zalaczenie, wylgczenie, czas pracy pomp,

— poziom przepelnienia - przekroczenie maksymalnego poziomu w zbiorniku,

— poziom suchobiegu — poziom $ciekdw w zbiorniku ponizej poziomu suchobiegu,

— wlamanie do szafy sterowniczej - otwarcie szafy sterowniczej,

— brak zasilania - wylagczone zasilanie gléwne.

Aby w pelni wykorzysta¢ mozliwosci systemu uzytkownik powinien posiada¢ staly dostep do
Internetu. Zalecane jest facze state (SDI, DSL), komputer z procesorem | GHz, pamie¢ RAM
256 MB oraz system operacyjny Windows XP Professional.



10. NORMY, APROBATY, DEKLARACJE, CERTYFIKATY

PN-EN 1205-1 ,,Przepompownie $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu - zasady budowy
i dzialania”

PN-EN 1671 ,,Zewnetrzne systemy kanalizacji ci$nieniowe;j”.

Aprobata Techniczna COBRTI ,,INSTAL’- Warszawa Nr AT/2003-02-1391-01.

Aprobata Techniczna IBDiM - Warszawa Nr AT/2002-04-1310.

Deklaracje zgodnosci CE.

Certyfikat ISO 9001:2000 Nr 78 100 7597 wydany przez TUV NORD CERT GmbH & Co. KG.

UWAGA! Producent zastrzega mozliwos¢ wprowadzania zmian wynikajgcych z postepu technicznego, specy-
fikacji przetargowych oraz wymagan uzytkownikow.
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TECHNICZNA AT/2003-02-1391-01

®
H APROBATA umer

Nazwa wyrobu:

el e Studzienki niewtazowe i wtazowe z rur z PE-HD o $ciance strukturalnej

Centralny Osrodek
Badawczo-Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej

"INSTAL"
PL 02-656 Warszawa Whioskodawca:
ul. Ksawerow 21 P.P.H.,,EKO-SYSTEM-POLSKA" Stron: 11
Tel./Fax: (0-22) 843-71-65 Szarnecka-Placko Dorota Strona 1/11
36-002 Jasionka 74 A k.Rzeszowa

A. AKCEPTACJA

Na podstawie rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz.U. Nr 249 z 2004 r.
poz. 2497) w wyniku postepowania aprobacyjnego dokonanego w Centralnym Osrodku
Badawczo-Rozwojowym Techniki Instalacyjnej INSTAL

stwierdza sie przydatnos¢ do stosowania w budownictwie wyrobu budowlanego pod nazwa:

Studzienki niewlazowe i wlazowe
z rur z PE-HD o sciance strukturalnej

produkowanego przez:

P.P.H.,,EKO-SYSTEM-POLSKA" - Szarnecka-Placko Dorota

36-002 Jasionka 74 A k.Rzeszowa

opisanego w niniejszej aprobacie w czesci B pkt 1. o przeznaczeniu, zakresie i warunkach stosowania jak
w czesciB pkt 2. Miejsca produkcji wyrobu, ktérego dotyczy niniejsza AT podano w czesci C pkt 5 aprobaty.
Aprobata techniczna nie jest dokumentem dopuszczajgcym wyréb do stosowania w budownictwie
w Polsce, stanowi jedynie podstawe do wydania takich dokumentéw zgodnie z ustaleniami w czesci B pkt
5.1.1.niniejszej aprobaty.

Niniejsza aprobata zawiera 11 stron i moze by¢ udostepniana wyfacznie w catosci z zachowaniem ustalen
formalnych podanych w czesci B pkt 5.2. Dopuszcza sie wykorzystanie reprodukcji str. pierwszej niniejszej
aprobaty w celach promocyjnych przez Dostawce wyrobu. Reprodukcja taka nie zastepuje kompletnej
aprobaty.

Termin waznosci
Aprobata Techniczna COBRTI INSTAL Nr AT/2003-02-1391-01

wazna jest do dnia 27.11.2008 r.

,ec-_-':":.m_ _ Kierownik Jednostki Aprobujacej

..-_

N OUTE
?E Eﬂ‘ i= wyr int. Olgterd Rﬂﬂ%_gl

Y '»"
Miejsce i data wydania aprobaty \\ng/
Warszawa, dnia 29.11.2005 r.



INSTYTUT BADAWCZY DROG | MOSTOW

03-301 Warszawa, ul. Jagielonska 80
tel.: 022811 03 83, fax: 022811 17 92

APROBATA TECHNICZNA IBDiM
Nr AT/2002-04-1310

Nazwa wyrobu: Studzienki kanalizacyjne ESP prefabrykowane
zrur strukturalnych i gtadkosciennych
z polietylenu (PE) lub z polipropylenu (PP)

Whnioskodawca: Przedsiebiorstwo Produkcyjno-Handlowe
EKO-SYSTEM-POLSKA
Dorota Szarnecka-Placko
36-002 Jasionka 74 A

Termin waznos$ci: 2007-07-09

Dokument Aprobaty Technicznej IBDiM Nr AT/2002-04-1310 zawiera 14 stron. Tekst tego dokumentu mozna
kopiowa¢ tylko w catosci. Publikowanie lub rozpowszechnianie w kazdej innej formie fragmentéw tekstu
Aprobaty Technicznej wymaga pisemnego uzasadnienia zInstytutem Badawczym Drég i Mostow w Warszawie.
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DEKLARACJA ZGODNOSC/

1. PRODUCENT:

P.P.H. , EKO-SYSTEM-POLSKA ”
36-002 Jasionka 74a

2. NAZWA WYROBU:

Szafa sterownicza ESP-2P3S - (
3. DOKUMENTY ODNIESIENIA:

¢ Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 15 grudnia 2005 r w sprawie zasadniczych
wymagan dla sprzetu elektrycznego ( Dz. U. Nr 259 poz. 2172 ),
wdrazajacego dyrektywe Unii Europejskiej LVD 73/23/EWG ze zmianami
wprowadzonymi dyrektywa 93/68/EWG.
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 27 grudnia 2005r.
wdrazajacego dyrektywe Unii Europejskiej EMC 89/336/EWG ze zmianami
wprowadzonymi dyrektywami 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG

¢ norma zharmonizowana PN-EN 60439-1:2003+A1:2006 ( EN 60439-1:1999+A1:2004 )

4. PARTIA WYROBU OBJETA DEKLARACIJA:
Szafa sterownicza ESP-2P3S (

Deklarujemy z pelna odpowiedzialnoscia, ze wyroby partii okreslonej w pkt.4, sa zgodne
z dokumentami odniesienia wymienionymi w pkt.3.

(miejsce i data wystawienia) (podpis osoby upowaznione;j)

Wyrob, ktorego dotyczy niniejsza deklaracja objety jest certyfikatem bezpieczeristwa wydanym przez
BBJ-SEP w 2006 r.




DEKLARACJA ZGODNOSCI

1. PRODUCENT:

P.P.H., EKO-SYSTEM-POLSKA
36-002 Jasionka 74a

2. NAZWA WYROBU:

Szafa sterownicza ESP-1P3S - (
3. DOKUMENTY ODNIESIENIA:

¢ Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 15 grudnia 2005 r w sprawie zasadniczych
wymagan dla sprzetu elektrycznego ( Dz. U. Nr 259 poz. 2172 ),
wdrazajacego dyrektywe Unii Europejskiej LVD 73/23/EWG ze zmianami
wprowadzonymi dyrektywa 93/68/EWG.
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 27 grudnia 2005r.
wdrazajacego dyrektywe Unii Europejskiej EMC 89/336/EWG ze zmianami
wprowadzonymi dyrektywami 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG

¢ norma zharmonizowana PN-EN 60439-1:2003+A1:2006 ( EN 60439-1:1999+A1:2004 )

4. PARTIA WYROBU OBJETA DEKLARACIJA:

Szafa sterownicza ESP-1P3S (

Deklarujemy z pelna odpowiedzialnoscia, Ze wyroby partii okreslonej w pkt.4, sa zgodne
z dokumentami odniesienia wymienionymi w pkt.3.

(miejsce i data wystawienia) (podpis osoby upowaznionej)

Wyrob, ktorego dotyczy niniejsza deklaracja objety jest certyfikatem bezpieczenstwa wydanym przez
BBJ-SEP w 2006 r.
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CERT
CERTYFIKAT

Jednostka Certyfikacyjna TUV CERT

TUV NORD CERT GmbH & Co. KG
zaswiadcza zgodnie

z procedurg TUV CERT, ze

® Przedsiebiorstwo Przedsiebiorstwo

E c D Produkcyjno-Handlowe Produkcyjno-Handlowe
. EKO-SYSTEM-POLSKA EKO-SYSTEM-POLSKA
L J r Szarnecka-Placko Dorota  Szarnecka-Placko Dorota

PL 39-120 Sielec51e 36-002 Jasionka 74 A

wprowadzito i stosuje system zarzadzania jakoscig w zakresie

- produkcji kompletnych przepompowni sciekéw z automatyka sterujaca
- produkcji zbiornikéw i studni z PEHD
- produkgji rur i ksztattek z PEHD

Na podstawie audytu, protokét nr 8000 331 417

potwierdza sie spetnienie wymagan normy

DIN EN ISO 9001 : 2000

Certyfikat jest wazny do 2009-01-04
Numer rejestracyjny 78 10 7597

| P e e | ] v
L1 S I o T T [ .

TGA-IM-22-56-00

Hanower, 2006-01-05 ruv NO/R_.) et m&'a%r_ =

TOV HORD CERT GmbH & Co. KG



11. KARTA DOBORU PRZEPOMPOWNI SCIEKOW ,,ESP”

1. DANE KLIENTA

Nazwa firmy

Adres

Osoba kontaktowa

Nr. telefonu

Nr. faksu

Lokalizacja
przepompowni

2. DANE DO DOBORU PRZEPOMPOWNI (zgodnie z rys.)

I. Doptyw $ciekow: - §redni dobowy Qsrdi=..........0....... 8 [1/s]
- maksymalny dobowy Omax.d=........cccccoovneenee. [1/s]
- maksymalny godzinowy Qmax.h=...................... [1/s]
I1. Rodzaj $ciekdéw (np. komunalne, przemystowe) ........c.ccoecueeviiiiiieniieniie e

III. Rurociag doprowadzajacy Scieki:

e material przewodu SrawitaCyJNEZO0 : ..cccueeerieerieeiieeriieerte et estteesteesaeeseeesaseesnneasneeesneeens
e srednica przewodu grawitacyjnego Ddop.: .....ccceevvieriieriiieniiieiiieee e [mm]
e rze¢dna dna przewodu na wlocie do przepompowni Rzdop.: .......ccceeevveeviennnennne. [m n.p.m.]

IV. Rurociag ttoczny zewngtrzny:

o  material przewodu tHOCZNEEO: ......cccueiviiiiiiiiiiiiii e
e gdrednica przewodutlocziego DHE"....... 0ot et 00N TR [mm)]
e rzgdna osi rurociggu ttocznego na wylocie z przepompowni Rzt.: ................... [m n.p.m]
e rzg¢dna rurociggu ttocznego na wlocie do odbiornika Rzttmax.: ......cccvveuveennnenne. [m n.p.m]
e rzgdna najwyzszego pkt na trasie rurociagu ttocznego Rzttmax.: .......cceeeneeenee. [m n.p.m]
o dhugose rurociggu thoCzZneGO Lt ...ccveieiiiiiieeiie e [m]
e liczba 1 rodzaj oporow miejscowych na rurociagu tlocznym ...........ccccoociiiiiniiniiniinnn.
®  MaX. WYSOKOSE POANOSZENIA .......eeeeuiieiiieeiieeiie ettt et eee et e eaee e e enneeenneeenee [m]

(geometryczna wysokos¢ podnoszenia + straty na rurociagu tlocznym)
e kat pomigdzy przewodem ttocznym a kanatem doprowadzajacym s$cieki mierzony
zgodnie z ruchem WSKazOWeK ZEZATa 0 ........cccuevuiriirieiieeieeieeeeeeteeee e

V. Lokalizacja przepompowni:

e rzgdna terenu przy przepompowni Rzt. .......ccooovieiiiiiiiiiiiiiieee e [m n.p.m]
e rzgdna zwierciadla wdd gruntowych Rzwer.: .....oooviiiiiiiiiiie [m n.p.m]
e rzgdna dna przepompowni RZd: ........cccooeiiiiiiiiiiiiieee e [m n.p.m]
VI. Szafa sterownicza — na przepompowni ......... tak / nie ......
(niepotrzebne skreslic)
— na fundamencie obok przepompowni ..... tak / nie ....

(niepotrzebne skreslic)
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P.P.H. EKO-SYSTEM-POLSKA

BIURO HANDLOWE, SERWIS:
36-002 JASIONKA 74A, k. Rzeszowa
tel: 48 17 77-24-997; 77-23-406
fax: 48 17 77-24-400

PRODUKC]A, PREFABRYKAC]A
39-120 SIELEC 51E, k. Sedziszowa Mip.
tel./fax: 48 17 74-52-232

www.esp.com.pl; e-mail: esp@esp.com.pl




